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1 

Корисна модель належить до геодезії і може бути використана для якісної топографічної 
зйомки. 

Відомі способи топографічної зйомки, що включають вимірювання кутових координат, 
висоти пікетів і відстані до пікетів теодолітом і візирною рейкою [1, 2]. 

Недоліком відомих способів є низька якість і швидкість зйомки, неможливість зйомки у 5 

важкодоступних місцях. 
В основу корисної моделі поставлена задача вдосконалення способу топографічної зйомки, 

що дозволить проводити топографічні роботи у важкодоступних місцях і зменшити їх 
трудомісткість. 

Поставлена задача вирішується тим, що у способі топографічної зйомки, що включає 10 

вимірювання кутових координат і відстані від місця виміру до візирної рейки, згідно з корисною 
моделлю, вимірювання здійснюють вимірювально-вказівним комплексом, що включає висотний 
далекомір і орієнтир, призначений для наведення тахеометра, який встановлений на 
безпілотному літальному апараті, причому вимірювання далекоміром комплексу відстані і 
кутових координат направлення виміру від орієнтира до оброблюваної поверхні, а також вимір 15 

тахеометром кутових координат орієнтира комплексу і відстані до нього виконують синхронно із 
заданою частотою. 

Вимірювання здійснюють вимірювально-вказівним комплексом, що включає висотний 
далекомір і орієнтир, призначений для наведення тахеометра, який встановлений на 
безпілотному літальному апараті, причому вимірювання далекоміром комплексу відстані і 20 

кутових координат направлення виміру від орієнтира до оброблюваної поверхні, а також вимір 
тахеометром кутових координат орієнтира комплексу і відстані до нього виконують синхронно із 
заданою частотою. 

Технічний результат - підвищення швидкості і точності топографічної зйомки, зменшення її 
трудомісткості та отримання можливості здійснювати топографічні роботи у важкодоступних 25 

місцях. 
Спосіб топографічної зйомки здійснюють наступним чином: 
На безпілотному літаючому апараті монтують вимірювально-вказівний комплекс. Тахеометр 

встановлюють на базу і наводять на орієнтир комплексу. Після цього безпілотний літальний 
апарат запускають і під управлінням оператора або спеціальної програми здійснюють 30 

топографічну зйомку з необхідною кількістю вимірювань. При цьому всі вимірювання 
здійснюють синхронно із заданою частотою. 

Запропонований спосіб дозволяє здійснювати зйомку з високою швидкістю і якістю, а також 
у важкодоступних місцях. 
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ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 40 

  
Спосіб топографічної зйомки, що включає вимірювання кутових координат і відстані від місця 
виміру до візирної рейки, який відрізняється тим, що вимірювання здійснюють вимірювально-
вказівним комплексом, що включає висотний далекомір і орієнтир, призначений для наведення 
тахеометра, який встановлений на безпілотному літальному апараті, причому вимірювання 45 

далекоміром комплексу відстані і кутових координат направлення виміру від орієнтира до 
оброблюваної поверхні, а також вимір тахеометром кутових координат орієнтира комплексу і 
відстані до нього виконують синхронно із заданою частотою. 
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