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ДОДАТОК А 
Довідка про використання результатів дипломної роботи 

 

 

29018, Україна, м. Хмельницький, 

вул. Тернопільська, 17, а/с № 1122, 

ТОВ «Інтелектуальні системи контролю»  

тел. 0382-725510, 725538 

Моб. 050 436 15 16 

www.gps-group.com.ua  

e-mail: sale@gps-group.com.ua   

 

 

 

 

 

 

Зав. кафедри  

комп’ютерної інженерії 

д.т.н., проф. О.М. Березькому  

 

ДОВІДКА ПРО ВПРОВАДЖЕННЯ 

 

Виконана студентом групи КСМм-21 факультету комп’ютерних 

інформаційних технологій Тернопільського національного економічного 

університету Зубко Р.А дипломна робота та тему «Моделювання контролю руху 

міського транспорту на основі мереж Петрі» відповідає замовленню товариства, 

має певну практичну значимість і планується до впровадження. 

 

 

Директор ТОВ «Інтелектуальні системи контролю»__________ Стрілецька О.Г.

         (підпис)    

                                 М.П. \ 
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ДОДАТОК Б 

     Копія публікації 
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ДОДАТОК В 

Алгоритм роботи моделі руху міського транспорту 
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ДОДАТОК Г 

Модель системи руху на основі мереж Петрі та граф станів змодельованої 

системи 

 

 

Рисунок Г.1 – Модель системи руху 

 

 

 

Рисунок Г.2 – Граф станів системи  

 

 




